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Tibial section alignment device 


Abstract: 

The tibial section alignment device comprises a head (T) holding feeler pins 
(1) and (2) which can interact with, by bearing on, the anterior and posterior 
cortical regions of the internal and external glenoid cavities of the tibial plateau, 
the said head (T) holding a tibial-section guide (3) while being capable of being 
coupled to an intramedulary OR extramedulary support element (S). 
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^) Viseur de coupes tibiales. 


(57) Le viseur de coupes tibiales com pre nd une tete (T) re- 
cevant des broches de pal page (1) et (2) aptes a cooperer 
en appui avec les cortical es anterieure et posterieure des 
cavites glenoides interne et exteme du plateau tibial, ladite 
tete (T) recevant un guide de coupes tibiales (3) en etant 
apte a etre accouplee a un organe support (S) intramedul- 
laire OU extramedullaire. 



II IIIMIIIIIIIII I I I III II III 


2703584 

1 


Viseur de coupes tibiales. 

L'invention concerne plus particulierement, un appareil pour la 
5 pose d'une prothese du genou, notamment d'un implant tibial. 

On connatt differents ancillaires conformes pour I'impaction 
d'un implant tibial dans le cas de differents types de protheses, notamment 
10 de protheses bicompartimentaires ou tricompartimentaires d'articulation du 
genou. Generalement, on utilise un viseur de coupe tibial, qui permet une 
coupe horizontal du plateau tibial dans le plan frontal et sagittal. Les 
coupes sont effectuees d'apres un certain nombre de cliches 
radiographiques et d'un releve de mesures. 

15 

Tres souvent, le viseur comprend un support destine a §tre 
positionnS sur la crete de I'axe general de la diaphyse du tibia. Dans ce 
support, est montg coulissant, le viseur en tant que tel. conforme pour 
20 recevoir une lame de scie ou autre. 

Cet etat de la technique peut etre illustre de maniere non 
limitative, par I'enseignement des brevets US 4567886, US 4457305, EP 
25 0322363 et EP 0466659. 

Quelles que soient les solutions employees, il apparait que les 

differents angles de coupe sont imposes par I'ancillaire qui est uniquement 

_ regie sur la base des donnees radiographiques. En aucun cas il n'est tenu 
30 

compte des valeurs anatomiques du plateau tibial. Les seuls Elements 
anatomiques pris en consideration se situent au niveau de I'axe 
diaphysaire du tibia. 

On concoit que les coupes tibiales effectuees dans de telles 
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conditions, c'est-&-dire ne tenant pas compte de I'anatomie du plateau 
tibial consid6re, se repercutent au niveau de Timpaction de flmplant tibial, 
qui, par consequent, ne respectera pas une telle anatomie. 

5 Or, il apparait qu'au niveau de FextrSmite superieure du tibia, 

I'usure est essentiellement limitee aux cavites gtenoTdes interne et externa 
Par contre, quelle que soit ('importance de cette usure, les parties 
corticales anterieure et posterieure des cavites gleno'fdes interne et 

1Q externe sont, dans tous les cas, preservees, en constituant, par 
consequent, quatre points d'appui et de reference anatomiques. 

L'invention s'est fixee pour but de remedier aux inconv&iients 
engendres par les solutions qui mettent en oeuvre des viseurs tibiaux, ou 

15 

les angles de coupes sont imposes par Tancillaire. 

Le probleme que se propose de resoudre Tinvention est de 
tenir compte de Fanatomie du plateau tibial, afin que les coupes 
20 dependent directement et uniquement des caracteristiques anatomiques 
r belles. 

Pour resoudre un tel probleme, il a ete congu et mis au point 
un viseur de coupes tibiales qui comprend une tete recevant des broches 
25 de palpage aptes a cooperer en appui avec les corticales anterieure et 
posterieure des cavit§s glenoTdes interne et externe du plateau tibial, 
ladite tete recevant un guide de coupes tibiales en etant apte a etre 
accoupi^e & un organe support intramedullaire ou extramedullaire. 

Pour resoudre le probl&me pose d ! orienter le guide de coupes 
tibiales en fonction des caracteristiques anatomiques du plateau tibial, la 
tete est realisee en plusieurs elements pour permettre une orientation 
angulaire du guide de coupes tibiales et des broches de palpage, selon 
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deux plans orthogonaux permettant de reconstituer le varus tibial et la 
pente posterieure. 

La tete est montee avec capacity de reglage et de blocage en 
translation par rapport a un axe fixe solidaire perpendiculairement d'une 
5 partie de I'organe support. 

Un autre probleme que se propose de resoudre Tinvention est 
de pouvoir modifier, si necessaire, les valeurs angulaires telles qu'elles 
1Q apparaissent reellement. 

Un tel probleme est resolu en ce que, dans chacun des plans, 
les elements sont montes avec capacite de pivotement angulaire par 
rapport a des parties fixes aptes a indiquer visuellement la valeur 
angulaire. 

15 

Pour permettre I'orientation angulaire de la tete et par 
consequent, du guide de coupes tibiales et des broches de palpage, 
differentes solutions peuvent etre envisagees. 

20 

Dans une premiere forme de realisation, la tete comprend un 
bloc pivot monte avec capacite de pivotement angulaire dans un plan 
horizontal par rapport a I'axe fixe solidaire de I'organe support, ledit bloc 

25 etant accouple avec capacite de pivotement angulaire dans un plan 
vertical a un ensemble recevant les broches de palpage et permettant 
I'accouplement du guide de coupes tibiales. 

L'axe est engage et fixe dans un manchon epaule sur lequel 

3Q est monte pivotant le bloc, ledit manchon et ledit bloc presentant en 
combinaison, des moyens Vindication visuelle de leur positionnement 
angulaire relatif. 

Dans une autre forme de realisation, la tete comprend un bloc 
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pivot en deux parties articulees dans un plan vertical et dont Tune est 
montee avec capacite de coulissement et de reglage en position sur I'axe 
fixe solidaire de la partie de I'organe support, la base de I'autre partie 
recevant avec capacite de pivotement angulaire, dans un plan horizontal, 
5 I'ensemble guide de coupe et lesbroches depalpage. 

Les deux parties presentent en combinaison, des moyens 
dedication visuelle du positionnement de la tete dans les deux plans. 

Quelle que sort la forme de realisation, les broches de 
palpage sont solidaires d'un ensemble apte a etre accoupl6, d'une 
manfere demontable, au niveau du guide de coupes tibiales, au moyen 
d'agencements complementaires, de sorte que la distance entre lesdites 
broches et (edit guide corresponde a la hauteur de coupe. 

15 

A noter que le guide de coupes est determine pour etre 
reversible en vue d'effectuer, si n^cessaire, une reprise des coupes de 
quelques millimetres plus bas. 

20 Pour resoudre le probleme posS d'adapter en hauteur 

I'ensemble du viseur, par rapport au support intram&Jullaire ou 
extram^dullaire, I'axe fixe recevant la tete est accouple a un corps rnontg 
avec capacity de reglage en hauteur sur une tige que presente le support 

25 intra ou extramedullar. 


L'invention est exposee, ci-apres plus en detail a I'aide des 
dessins annexes, dans lesquels : 

30 

La figure 1 est une vue en perspective avant montage 
des principaux elements du viseur selon une premiere forme de 
realisation. 
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La figure 2 est une vue en coupe longitudinale du viseur 
selon la forme de realisation illustrge figure 1 et adaptee a un support 
extramedullar. 

La figure 3 est une vue en coupe longitudinale du viseur 
5 selon la forme de realisation illustree figure 1 et adaptee a un support 
intramedullaire. 

La figure 4 est une vue de face correspondant a la figure 

3. 

-1 0 La figure 5 est une vue en coupe transversale consideYee 

selon la ligne 5.5 de la figure 4. 

La figure 6 est une vue en perspective avant montage 
des principaux elements du viseur selon une autre forme de realisation. 

La figure 7 est une vue en coupe longitudinale du viseur 
selon la forme de realisation illustree figure 6 et adaptee a un support 
extramedullar. 

La figure 8 est une vue en coupe longitudinale du viseur 
selon la forme de realisation illustree figure 6 et adaptee a un support 
20 intramedullaire. 

La figure 9 est une vue de face correspondant a la figure 8. 
La figure 10 est une vue en plan correspondant a la figure 9. 

25 

Selon une caracteristique a la base de I'invention, le viseur 
comprend une tete designee dans son ensemble par (T). Cette tete recoit 
des broches de palpage (1) et (2) aptes a cooperer en appui avec les 
corticales anterieure et posterieure (C) des cavites glenoi'des interne et 

30 

externe du plateau tibial (figure 5). 

Comme il sera indique dans la suite de la description, la tete 
(T) recoit un guide de coupes tibiales (3) et est conformee pour etre 
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accouplee a un organe support (S) intramedullaire (figures 2 a 5) ou 
extramedullar (figures 7 a 10). La tete 0") est conformee pour permettre 
une orientation angulaire, selon deux plans orthogonaux, des broches de 
palpage (1) et (2) et du guide de coupes tibiales (3). 
5 La tete (T) est par ailleurs montee avec capacite de reglage et 

de blocage en translation, sur un axe fixe (4) solidaire 
perpendiculairement d'une partie de I'organe support (S). 

A partir de ce concept et des fonctions a realiser, le viseur et 
notamment la tete (T), peuvent etre executes selon differentes formes de 
realisation. 

Dans le mode d'execution illustre figures 1 a 6, la tete (T) 
15 comprend un bloc (5) monte avec capacite de pivotement angulaire dans 
un plan horizontal par rapport a I'axe fixe (4). Plus particulierement, I'axe 
(4) est engage dans un manchon epaul§ (6) sur lequel est monte pivotant, 
le bloc (5). Une vis (7) traverse le manchon pour prendre appui sur un 
20 meplat (4a) de I'axe, en vue d'assurer le blocage en translation de la tete. 
Le manchon (6) presente, dans un plan perpendiculaire, une plaque 
graduee (6a) prenant appui contre Tune des faces du bloc (5). Les 
graduations de la plaque sont en correspondance avec un repere (5a) du 
25 bloc (5). Le manchon (6) est fixe dans le bloc au moyen d'une vis (8) 
engagee dans une lumiere (6c) de la plaque (6a) afin de permettre le 
pivotement angulaire limite (a) du bloc par rapport au manchon (6) et par 
consequent, par rapport a la plaque (6a) pour restituer le varus tibial. 

30 

La base du bloc (5) est montee avec capacite de pivotement 
dans une echancrure (9a) d'un etrier (9). Ce montage a pivotement de 
I'etrier (9) par rapport a la base du bloc (5) s'effectue autour d'un axe 
transversal (10), tandis qu'une vis (V) assure le blocage dans la position 
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angulaire dSsiree. L'une des faces transversales de I'etrier (9) pr6sente, en 
debordement, une forme profilee (9b) constituant un moyen d'indication 
visuelle en correspondance avec des reperes etablis sur la face 
correspondante du bloc (5), afin d'indlquer la pente posteneure (p). 
5 L'etrier (9) recoit les broches de palpage (1) et (2) et est 

agencS pour I'accouplement du guide de coupes tibiales (3). Par exemple, 
cet accouplement s'effectue au moyen d'un systeme de queues d'aronde 
complementaires (9c) (3a). Une bille (B) assure le blocage en position. 

10 

II apparait done que la tete composee du bloc (5) et de I'etrier 
(9), qui supporte les broches de palpage (1) et (2) et le guide de coupes 
tibiales (3), est soumise, d'une part, a un mouvement de pivotement 
angulaire dans un plan horizontal (varus tibial), par rapport au manchon 
(6) recevant I'axe fixe (4) et, d'autre part, a un mouvement de pivotement 
angulaire dans un plan vertical (pente posteneure), par suite du 
mouvement de I'etrier support (9) par rapport au bloc (5). 

2 0 De maniere parfaitement connue, le guide de coupes tibiales 

(3) presente des fentes laterales (3c) pour le passage d'une lame de scie 
ou autre ce qui donne automatiquement la valeur de resection 
correspondant a I'epaisseur de I'implant afin de reconstituer I'interligne. Si 

25 Ton veut mettre un plateau plus epais, et par consequent, modifier la 
hauteur de coupe, il suffit de retourner le guide (3). 

Dans le mode d'execution illustr§ aux figures 6 a 10, la t§te (T) 
comprend un bloc pivot en deux parties (11) et (12) articulees dans un plan 
vertical. L'une des parties (1 1) est montee avec capacity de coulissement 
et de reglage en position sur I'axe fixe (4) solidaire du support (S) 
intram^dullaire ou extramedullar^ [.'articulation des deux parties (11) et 
(12) s'effectue au moyen de formes male et femelle complementaires (11a) 
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et (12a), en combinaison avec un axe (13). Une plaque (14) est montee 
avec une position angulaire fixe par rapport a I'axe (13), Textremite de 
cette plaque (14) est profile sous forme d'une aiguille (14a) pour §tre en 
correspondance avec des reperes (12b), que pr^sente la partie (12). 
5 Ces dispositions permettent d'indiquer visuellement, la valeur 

angulaire du pivotement de la tete (1 1-12). 

La base de la partie (12) regoit avec capacite de pivotement 
1 Q angulaire dans un plan horizontal, I'ensemble du guide de coupes tibiales 
(3) et les broches de palpage (1) et (2). Dans ce but, le guide de coupe (3) 
est fixe a un axe (15) engag§ librement dans I'epaisseur de I'embase de la 
partie (12). Sur I'axe (15) est egalement fixee une plaque (16) qui pivotera 
done en meme temps que le guide de coupe (3). Cette plaque (16) est 

15 

profilee en (16a) sous forme d'une aiguille et coop&re avec des reperes 
(12c) formes sur la partie (12). 

Comme dans la realisation prec6dente, le guide de coupes 
20 tibiales (3) report les broches de palpage (1) et (2). Dans Pexemple illustre, 
les broches (1) et (2) sont solidaires d'une barrette (17) presentant deux 
patins d'appui (17a) (17b) aptes a etre engages dans les fentes (3c) du 
guide de coupes tibiales (3). 

25 

Compte-tenu de la conception de la tete en deux parties (11) 
et (12), et du montage de ces deux parties par rapport aux axes (13) et 
(15), I'ensemble des broches de palpage (1) et (2) et du bloc de coupes 
tibiales (3) sera soumis a deux mouvements de pivotement angulaire 

30 

selon deux plans orthogonaux differents, avec un reglage en hauteur. 

Comme indique, quelle que soft la forme de realisation de la 
tete, cette derniere est rendue solidaire par Pintermediaire de Paxe (4) du 
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support (S) intramedullaire ou extramedullar. Dans ce but, I'axe (4) est 
fixe" dans un corps (18) monte avec capacity de reglage en hauteur, sur 
une tige (19). Par exemple, le corps (18) prSsente un pignon dent§ (20) 
command^ en rotation par une vis de manoeuvre (21) et coopSrant avec 
5 une crSmaillere (22) formee en bout de la tige (1 9). 


Dans le cas d'un support intramedullaire, la tige (19) est 
1Q accouplee directement a un guide centrome^lullaire (23) (figures 3, 4, 8 et 
9) 

Dans le cas d'un support extramedullaire, la tige (19) est 
accouptee a une autre tige (24) engagee dans un fourreau (25) 
presentant des.agencements (26) et (27) pour eire fixes au niveau de la 

15 

crete de la diaphyse tibiale. 

Les avantages ressortent bien de la description, en particulier 
on souligne et on rappelle : 

20 

- La coupe tibiale effectuee tient reellement compte de la 
valeur du varus tibial et de la pente posterieure, 

- La possibility de faire des corrections apres fixation de 
25 I'ensemble du viseur, en modifiant la position reellement constatee, telle 

qu'elle apparait sur les verniers, 

- Un seul geste permet de d§finir les angles et la hauteur 

de coupe, 

- L'application du viseur indiferemment a une prothese 

30 

uni ou tricompartimentale. 
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REVENDICATIONS 

-1- Viseur de coupes tibiales caracteris6 en ce qu f il comprend une tete (T) 
recevant des broches de palpage (1) et (2) aptes & cooperer en appui 
5 avec les corticales anterieure et posterieure des cavites gteno'fdes interne 
et externe du plateau tibial, ladite tete (T) recevant un guide de coupes 
tibiales (3) en 6tant apte a etre accouptee a un organe support (S) 
intrameduilaire ou extranrtedullaire. 

10 

-2- Viseur selon la revendication 1, caracterise en ce que la tete (T) est 
realisee en plusieurs Elements (5) (9) ou (11) (12) pour permettre une 
orientation angulaire du guide de coupes tibiales (3) et des broches de 
palpage (1) et (2), selon deux plans orthogonaux correspondant au varus 
tibial et la pente posterieure. 

-3- Viseur selon la revendication 1, caracterise en ce que la tete (T) est 
montee avec capacite de reglage et de blocage en translation par rapport 
20 & un axe fixe (4) solidaire perpendiculairement d'une partie de I'organe 
support (S). 

-4- Viseur selon la revendication 1, caracteris§ en ce que, dans chacun 
25 des plans, les 6I6ments (5) (9) ou (11) (12) sont montes avec capacite de 
pivotement angulaire par rapport a des parties fixes (6) ou (13), aptes k 
indiquer visuellement la valeur angulaire consideree. 

3Q -5- Viseur selon la revendication 1, caracterise en ce que la tete comprend 
un bloc pivot (5) monte avec capacite de pivotement angulaire dans un 
plan horizontal par rapport & I'axe fixe (4) solidaire de I'organe support (S), 
ledit bloc (5) etant accouple avec capacite de pivotement angulaire dans 
un plan vertical k un ensemble (9) recevant les broches de palpage (1) et 
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(2) et permettant raccouplement du guide de coupes tibiales (3). 

-6- Viseur selon la revendication 1, caracteris§ en ce que Paxe (4) est 
engage et fixe dans un manchon 6paul§ (6) sur lequel est monte pivotant 
5 le bloc (5), ledit manchon (6) et ledit bloc (S)presentant en combinaison, 
des moyens dedication visuelle de leur positionnement angulaire relatif. 

-7- Viseur selon la revendication 1, caracterise en ce que la tete comprend 
un bloc pivot en deux parties (11) et (12)articul§es dans un plan vertical et 
dont Tune (11) est montee avec capacite de coulissement et de r^glage en 
position sur Paxe fixe (4) solidaire de la partie de Porgane support, la base 
de Pautre partie (12) recevant avec capacite de pivotement angulaire, dans 
un plan horizontal, Pensemble guide de coupe (3) et les broches de 
palpage (1) et (2). 

-8- Viseur selon la revendication 7, caracterise en ce que les deux parties 
(11) et (12) presentent en combinaison, des moyens Vindication visuelle 
20 du positionnement de la tete (T) dans les deux plans. 

-9- Viseur selon la revendication 1, caracterise en ce que Paxe fixe (4) 
recevant la tete (T) est accouple a un corps (18) monte avec capacite de 
25 reglage en hauteur sur une tige (19) que prSsente le support intra ou 
extramedullar. 

-10- Viseur selon la revendication 1, caracteris§ en ce que les broches de 
3Q palpage (1) et (2) sont solidaires d f un ensemble (9) ou (17) apte a etre 
accoupte, d'une maniere demontable, au niveau du guide de coupes 
tibiales (3), au moyen d'agencements complementaires, de sorte que la 
distance entre lesdites broches et ledit guide corresponde a la hauteur de 
coupe. 
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-11- Viseur selon la revendication 1, caractense en ce que le plateau de 
coupes tibiales (3) est reversible. 
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